
 Réseaux de référence des observations marégraphiques
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Couleurs associées aux coeffi cients de la marée pour le port de Brest

 Coefficient 91-100  Coefficient 101-110  Coefficient 111-120

http://www.shom.fr/les-services-en-ligne/predictions-de-maree/predictions-en-ligne/

Avec l’évolution des moyens de traitement des données, le système de positionnement par satellites (GPS)

rend aujourd’hui possible de nouvelles applications dans le domaine de la marégraphie. L’association d’un récepteur GPS

à une «bouée» fl ottante sur l’eau permet ainsi de connaître la hauteur d’eau à chaque instant.

Cette hauteur est connue par la mesure de la distance entre la bouée GPS et la constellation de satellites.

Après traitement, les hauteurs obtenues sont directement déterminées par rapport à un référentiel absolu : l’ellipsoïde. 

Grâce à la surface BATHYELLI disponible gratuitement sur data.shom.fr,
on obtient la relation avec le zéro hydrographique.

Déploiement de 3 bouées GPS françaises lors de la campagne multi-appareils organisée par le LIENSs à l’observatoire marégraphique 

RONIM de l’Île d’Aix. De gauche à droite : la bouée GPS du SHOM, la bouée GPS du LEGOS/DT-INSU, la bouée GPS de l’IPGP P
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Après traitement, les hauteurs obtenues sont directement déterminées par rapport à un référentiel absolu : l’ellipsoïde. 
Après traitement, les hauteurs obtenues sont directement déterminées par rapport à un référentiel absolu : l’ellipsoïde. 

Avec l’évolution des moyens de traitement des données, le système de positionnement par satellites (GPS)


